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1 Zusammenfassung

Die vorliegende Steuerung ist primar gedacht firiélgpumpen, die besonders extreme
Anforderungen an Betriebssicherheit, Wartung undi€e stellen. Die Bedienelemente, die
Sie fur Ihre Maschine bendétigen, kdnnen Sie naoénltiErfahrungen und Bedtrfnissen
bestimmen.

Estrichleger arbeiten in Kolonnen, meist im Akkdbde Maschine darf wéahrend der Arbeit
nicht ausfallen, eine Korrektur ist nach dem Ausdréides Estrichs nicht mehr maglich. Far
optimale Betriebssicherheit habe ich die wichti§amteile mit grofRen Leistungsreserven
ausgestattet. Auch auf moglichst optimalen Senviad einfache Reparaturmdoglichkeit der
Maschine wurde Wert gelegt. Und: die Steuerungtfiiérjedem Einschalten eine
Selbstdiagnose durch, so kénnen Sie sicher sess,rdeht sie die Fehlerursache ist.

Auch die kaufmannischen Aspekte habe ich beriickgiclDie Motorlaufzeit wird
sekundengenau festgehalten, unabhangig davon witdhdzeit, wann die Maschine in
Betrieb war, ebenfalls protokolliert. Auch Lichtnchghnen ohne Regler kénnen benutzt
werden.

Die von der Steuerung festgehaltenen Daten wiadbsizeit und Protokoll konnen serigdit
einem PC, Uber Ethernet oder Giber WLAN ausgeleszdem. Wird eine Ethernetverbindung
benutzt, so kann das Protokoll auch direkt vom tédles ausgelesen und ausgewertet
werden!

Bei Kunden mit mangelhafter Zahlungsmoral ist eglioti, nach einer einstellbaren
Motorlaufzeit die Maschine oder Teilfunktionen auBetrieb zu nehmen. Die volle Funktion
kann dann nach Zahlungseingang vom Kunden odegriservicewerkstatt wieder hergestellt
werden.

* Die Steuerung besitzt keine beweglichen Teile

» Betriebsstundenzahler, sekundengenau

» Sie ist voll vergossen, um Schaden durch den alkadin Estrich auszuschliel3en

» Sie zeigt alle elektrischen Signale an, so dassiggéate beim Service nicht nétig
sind
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» Beschadigte elektrische Kontakte kbnnen mit Eredért aus dem Baumarkt repariert

werden!

» Die Steuerung fuhrt bei jedem Einschalten einebs$&st durch und zeigt die
Fehlerposition an, so dass man Fehler in der Siagesofort erkennt

» Die Steuerung protokolliert intern mit Datum undri#it alle elektrischen Signale

* Uhr mit 7 Tagen Gangreserve

* Das Protokoll ist nicht I6schbar

» Was protokolliert wird, kdnnen Sie bestimmen

» Das Protokoll kann per PC oder Ethernet/WLAN ausggh werden

» Die Steuerung kann ohne Umbau in 12V oder 24V —diiagn betrieben werden

* Eine einfache Lichtmaschine ohne Regler genlgiéirBetrieb

* Anlasserschutz

» Spezialkontakt zum direkten Schalten des Anlassgmetan, das Hilfsrelais kann

entfallen

» Steuerung toleriert mangelhafte Kontaktgabe beg&ngssignalen, wie sie gerne mal

bei alten Maschinen auftaucht
» Der Kontaktzustand kann ebenfalls protokolliert desr
» Kontaktlose Freigabe der Steuerung tUber Schlugssdtec moglich

Elektrische Daten

Betriebsspannung

5V bis 24V Gleichstrom

Schaltausgang Kontaktfahne | 5A permanent mehr als 60A fiir 0,2s

Anlasser

2 x Schaltausgang Kontaktfahne | 3A kurzzeitig 10A

2 x Schaltausgang Kontaktfahne | 3A kurzzeitig 10A (zum Betrieb eines Gleichstrommotors mit
Bipolar umkehrbarer Drehrichtung)

D+ Kontaktfahne | Stromquelle 0,1A

6 x Signaleingang Kontaktfahne | Schaltkontakte nach 12V oder Masse sind moglich

12v/24v

6 x Signaleingang

Gemeinsamer

Schaltkontakte nach 12V oder Masse sind moglich

12v/24V Stecker
Kommunikation SUB-D Anschluss zum Auslesen des Protokolls
12V far Uhr Kontaktfahne | Dauerplus fir den Betrieb der eingebauten Uhr.

Stromverbrauch ca. 1Ah/10Jahre. Die Uhr verfigt tiber eine
eingebaute Gangreserve fiir 7 Tage

2 Protokoll

Das Protokoll der Steuerung kann tber die mitgetiefPC-Software ausgelesen werden. Die

Betriebszeit kann nur mit Passwort passend zueSaummer und nur fir diese Steuerung
manipuliert werden. Das gilt auch fur die Beschtinkaufgrund von Zahlungsproblemen.

Die folgende Abbildung zeigt einen arbeitenden Bli@®tor, dessen Luftfilter nicht mehr
gangig ist. Die schematische Maschinenzeichnundweiche Signale protokolliert werden,
kann auf Ihre Wiinsche angepasst werden.

Seite 3/8




a5 Status Pumpensteuerung

Motorsteuerung fir Arbeitsmaschinen

e

400 Atuglle Unrzt der
comz v Stevenung

07012016 14:08:21

|| Sefiemummerlesen
Trennen | Fetememerleren.

CPU:D0000000 DDOD00DD 26013F37

] Kommunikation isberwachen

Ercignisse lesen
Eirfrage afinen

erer Einireg
Neverer Eintrag

Speicherfir ‘ Datum / Uhrzsit 07.012016 14:08:38
Temp. Stevenung  Temperatur: 25 Grad
Laufzett Motor  1:16:20s

Zeit andem

Datum auf Steuening
lberragen

Unrzeit auf Steuerung
eriragen

Betriebsstunden 0 Betriebszeit
Gbertragen

&)
Nt

Minuten 0
@ rehier
E' QO zustand Anomal

@ Homaizustand (AN)
O HNeural (AUS)

Ein Kurzschluss, der die Schmelzsicherung in desdfime und die elektronische Sicherung
der Steuerung auslost, stellt sich wie folgt daer Bngezeigte Oldruck ist kein Fehler, die
Maschine ist noch nicht zum Stillstand gekommen.

85 Status Pumpensteuerung
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3 Selbsttest

Die Steuerung pruft nach dem Einschalten der Betsipannung ihre Funktion, sie benétigt
dafur 1/10s. Danach weil3 der Service, dass dieeitng fehlerfrei arbeitet. Der Selbsttest
umfasst alle Signaleingdnge und alle Schaltausg&@jder werden durch eine blinkende
LED auf der Leiterplatte an dem betreffenden Anss$isignalisiert. Eine
Wareneingangspriufung besteht also lediglich dat2isan die Steuerung anzulegen. Blinkt
eine der gelben LED’s ist die Steuerung defektssaictht!

Der Selbsttest kann auch bei verdrahteter Steuanuder Maschine stattfinden, wenn die
Signaleingange der Steuerung mit schlielRenden Ktartarersehen sind (Abbildung 3). Ein
geschlossener Kontakt am Steuerungseingang - figr £fin sollte - wird als Fehler
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gewertet. Will man die reine Steuerungsfunktionrghien, so miussen alle Signaleingédnge
der Steuerung unbeschaltet, oder wie in Abbildurgr8rahtet sein. Zeigt die Steuerung
dennoch einen Fehler an, so ist sie defekt und eusgetauscht werden. Die Schaltausgénge
werden sowohl beim Einschalten als auch im Bestéhdig Uberwacht, sie missen fir den
Selbsttest nicht extra abgeklemmt werden. Fehlat@&dhaltausgange oder Signaleingange
werden durch permanentes Blinken der zugeh6rigdh dikgezeigt.

Kurz gesagt:

* Wo es innerhalb der ersten 5 Sekunden nach Einsahdgr Steuerung nicht blinkt
oder leuchtet ist die LED der Steuerung defekt.
* Bei allem was danach noch blinkt ist die Maschiefekit. Wenn die Maschine nicht

angeschlossen ist, dann haben Sie eine defekterStepu

Im Einzelnen:

Beim Programmieren wird der Steuerung mitgeteiéticlve Kontaktart sie an einem
Signaleingang vorfinden soll. Findet sie den Kohtakht so vor wie er programmiert ist, so
blinkt die Steuerung mit der zugehérigen LED 6-fm&lor sie die richtige Kontaktspannung
anzeigt. Findet sie einen Fehler, so blinkt sie enmeiter, um den Fehler anzuzeigen.
Folgende Kontaktarten sind moglich:

1) Offener Relaiskontakt
2) Relaiskontakt geschlossen zur Masse

3) Relaiskontakt geschlossen zu 12V ( Betriebsspanhung

Der Selbsttest von Signaleingangen ist nur volliimaoglich wenn der Signaleingang
wahrend der Prifung keinen Kontakt zur Betriebsspag oder Masse hat. Das ist bei der
Prifung - etwa im Wareneingang - immer der Fali.deer in der Maschine
angeschlossenen Steuerung jedoch nicht unbediagliedSteuerung nicht weil3 ob sie
eingebaut und verdrahtet ist wird wie folgt sigsiiit.

Tabelle 1 Steuerungist verdrahtet (Servicefall)

Programmierte Priifanzeige Fehleranzeige | Normalbetrieb Fehlerursachen
Kontaktart
Relaiskontakt offen Leuchtet Blinkt Leuchtet wenn Kontakt ist geschlossen
permanent Signaleingang obwohl er nicht soll;
12V hat Steuerungsfehler
Relaiskontakt Blinkt 6-mal | Blinkt Leuchtet wenn Verdrahtungsfehler:
geschlossen zur permanent Signaleingang Kontakt geschlossen,
Masse 12V hat jedoch zu 12V;
Steuerungsfehler
Relaiskontakt Blinkt 6-mal. | Blinkt Leuchtet wenn Verdrahtungsfehler:
geschlossen zu 12V permanent Signaleingang Kontakt geschlossen,
12V hat jedoch zu Masse;
Steuerungsfehler
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Tabelle 2 Steuer ung nicht verdrahtet (Wareneingang)

Programmierte Prifanzeige | Fehleranzeige | Normalbetrieb Fehlerursache

Kontaktart

Relaiskontakt offen Leuchtet Blinkt Leuchtet nicht Steuerungsfehler
permanent

Relaiskontakt Blinkt 6-mal | Blinkt Leuchtet nicht Steuerungsfehler

geschlossen zur permanent

Masse

Relaiskontakt Blinkt 6-mal | Blinkt Leuchtet nicht Steuerungsfehler

geschlossen zu 12V permanent

4 Technische Daten der Anschliisse

Alle Kontakte fur Motor und Maschinenteil sind &kchstecker ausgefiihrt, Abbildung 1.
Die Bedienelemente (Taster/Schalter) werden gruppise Uber Stecker Phoenix Mini
Combicon RM 3,81 angeschlossen, Abbildung 2. DeschAtuss von 5 Leuchtdioden ist
maoglich, Vorwiderstande sind nicht erforderlichr &rom kann im Programm eingestellt
werden.

| 5x Leuchtdiode

| Tastel bis3

Abbildung 2 Anschluss Bedienelemente

4.1 Schaltausginge

Alle Schaltausgange sind niederohmige Halbleiteakbeh Jeder Schaltausgang wird durch
einen unabhangigen analogen Schaltkreis direkeaKi@dmme auf seine Funktion
Uberwacht. Daher kann jeder Schaltausgang audnalegeingang der Steuerung genutzt
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werden. Das Signal der Funktionsiiberwachung wiggaeigt: 12V = LED des
Schaltausgangs leuchtet, <10V LED des Schaltausdanghtet nicht.

Absicherung
» Elektronisch in der Steuerung
* Alle Schaltausgange sind kurzschlussfest
* Die Summe aller Strome darf 9A nicht Gberschreiten
» Eine Schmelzsicherung aulR3erhalb der Steuerungistisehen (Verhinderung von
Kabelbrand bei Versagen der Halbleiterschalter)

Tabelle 3 Schaltausgang Anlasser

Typ Maximalspannung | Maximalstrom | Dauerstrom | Innenwiderstand | Signalrlickmeldung
maximal

High- 60V 80A 5A 0,023Q Analog 0..36V

Side 10Bit

Tabelle 4 Schaltausgang Bipolar

Typ Maximalspannung | Maximalstrom | Dauerstrom | Innenwiderstand | Signalriickmeldung
maximal

High- 60V 60A 3A 0,016Q Analog 0..36V

Side 10Bit

Low- 55V 70A 3A 0,01Q

Side

Tabelle 5 Schaltausgang High-Side

Typ Maximalspannung | Maximalstrom | Dauerstrom | Innenwiderstand | Signalriickmeldung
maximal

High- 60V 60A 3A 0,016Q Analog 0..36V 10

Side Bit

Tabelle 6 Schaltausgang D+

Typ Maximalspannung | Dauerstrom Signalriickmeldung

Stromquelle | 60V 0,1A Digital

4.2 Signaleinginge

Alle Signaleingange haben einen InnenwiderstandIfiX2. Daraus ergibt sich eine
Kontaktbelastung eines daran angeschalteten Soh#diks von 12mA. Eventuelle
Verzunderungen der Schaltkontakte werden damitdiert. Jeder Signaleingang zeigt mit
einer Leuchtdiode seine Spannung an. Spannungrgs®3&ED leuchtet. Spannung kleiner
2V: LED leuchtet nicht. Abbildung 3Anschluss Sckalitakt zeigt die beiden mdglichen
Beschaltungen. Die Schaltung mit S1 ist aus Siehesgrinden nicht empfehlenswert, well
sich Kabel an Maschinenteilen durchscheuern konneso ein Fehlsignal erzeugen.
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GND
Abbildung 3Anschluss Schaltkontakt

4.3 Betriebsspannung

Minimalspannung 5V

Typische Betriebsspannung 12V/24V

Maximale Betriebsspannung 55V (1 Minute)

Unterbrechung der Betriebsspannung kleiner 0,5deavetoleriert

5 Zubehor

5.1 Anschluss Protokollschnittstelle

Hier eine kleine Liste der LAN-Baugruppen, die @ Erotokollschnittstelle passen. Diese
kénnen dann benutzt werden, wenn ein Anschluss é@enicht moglich oder gewlnscht ist.
Ein WLAN- Anschluss ware zum Beispiel fur eine SeevWerkstatt, die schon tiber WLAN
verfligt, praktischer.

Mit PC
Schnittstellenwandler USB-RS232
Erhaltlich in jedem Shop fur Computerzubehor flrl2€

Mit WLAN

LANTRONIX: WP2001000-01G SERIELL-WIFI MODUL, 8021B/G
Best.-Nr: WP2001000-01G

Mit Ethernet

Weidmdiller: Typ: IE-CS-2TX-1RS232/485
Best.-Nr: 1242080000

LANTRONIX: WP500100S-01 SERIELL-ETHERNET MODUL, DUA

Best.-Nr: WP500100S-01
Phoenix Contact: PSI-DATA/BASIC-MODEM/RS232 - Mod&¥813067
Best.-Nr: 2313067
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